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MODEL# ERK-E33531-MG-V1/ ERK-E33531-YO /WN

If you need to return the goods, please keep all the packaging materials and return it in the original packaging!

Sivous devez retourner la marchandise, veuillez conserver tous les matériaux d'emballage et le retourner dans |'emballage d'origine!
Si necesita devolver los productos, conserve todos los materiales de embalaje y devuélvalos en el embalaje original!

Bitte bewahren Sie alle Verpackungsmaterialien auf und verpacken Sie die Riicksendung in der Originalverpackung!

MFREERBUFAIEEEME, HRRREEGFEE!

CONTACT INFORMATION/INFORMATIONS DE CONTACT/INFORMACION DE CONTACTO/KONTAKTINFORMATIONEN/BX R (=8
% 1-844-416-2090 @B:BOAM - 5:30PM (PT) EIcustomerservice@eurekaergonomic.com
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Do not tighten the screws until all of them are screwed into the holes.

Ne serrez pas les vis avant qu'elles ne soient toutes vissées dans les trous.
A No apriete los tornillos hasta que todos estén atornillados en los agujeros.

Ziehen Sie die Schrauben nicht fest, bis alle in die Locher geschraubt sind.
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ASSEMBLY INSTRUCTIONS
INSTRUCTIONS DE MONTAGE
INSTRUCCIONES DE MONTAJE
MONTAGEANLEITUNG
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STEP 14
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STEP 16

\

Push the slides to the front according to the picture.
Poussez les glissiéres vers ['avant selon l'image.

Empuje las diapositivas hacia el frente de acuerdo con la imagen.

Schieben Sie die Schiene bis zur vordersten Position.

\tl], FRME I RATE.

J
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STEP 1 9 Use a screwdriver to turn this screw, the door panel can be adjusted left and right.

Utilisez un tournevis pour visser cette vis, le panneau de porte peut étre ajusté a
gauche et a droite.

Use un destornillador para atornillar este tornillo, el panel de la puerta se puede
ajustar a laizquierday a la derecha.

Mit einem Schraubenzieher diesen Schrauben drehen, um die Tiirblende nach
links und rechts einzustellen.

FRIRLLTATILIRET AT IR E G T

) )

- J J

Use a screwdriver to turn this screw to adjust the front and rear of the door panel.
Utilisez un tournevis pour visser cette vis pour ajuster l'avant et l'arriére du
panneau de porte.

Use un destornillador para atornillar este tornillo para ajustar la parte delantera'y
trasera del panel de la puerta.

Mit einem Schraubenzieher diesen Schrauben drehen, um die Tiirblende nach
vorne und hinten einzustellen.

FRUR L T T IR ET, RIS R BIE TS,
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STEP 22
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Peel off sticker.

@@

Insert cable through the strap.
Insérer le cable dans la sangle.
Inserte el cable a través de la correa.
Fiihren Sie das Kabel durch das Band.
BRAFITHF.

Tighten th p

Autocollant détachable. Serrer la vis. Serrer la sangle.

Adhesivo despegable. Apriete el tornillo. Apriete la correa.

Zerren Sie das Aufkleber ab. Schrauben Sie die Schraube fest. Ziehen Sie das Band straff.
L ML q IrRiR, &&%ﬁﬁ$¥o
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STEP 27

= = (@]
O &
<}
& °

(|

®

®

Cl

Peel off sticker.
Autocollant détachable.

@@

Serrer la vis.

Insert cable through the strap.

Insérer le cable dans la sangle.
Inserte el cable a través de la correa.
Fiihren Sie das Kabel durch das Band.
BFBEFILH T

Tighten the strap:
Serrer la sangle.

Adhesivo despegable. Apriete el tornillo. Apriete la correa.
Zerren Sie das Aufkleber ab. Schrauben Sie die Schraube fest. Ziehen Sie das Band straff.
L R, L TREY, \H&%%¥o
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STEP 30

Wireless Charger
5W /7.5W /10W

Wireless charger comes with USB plug.

El cargador inaldmbrico viene con enchufe USB.

Le chargeur sans fil est livré avec une prise USB.

Der kabellose Ladegerat verfiigt liber einen integrierten
USB-Stecker.

Ttk 7T BHUSBE,
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STEP 31
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OPERATING INSTRUCTIONS
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INITIALIZATION OPERATION

When the system is abnormal, or the hand controller displays " RSk", it is necessary to initialize
the lifting table. The initialization operation is to press and hold the "-" button until the motor
stops and release the button, and then press "-" for 5 seconds to enter automatically.
Initialization mode. Do not release the "-" button at this time, if you release the "-" button, the
system stops the initialization mode. After the initialization is completed, the buzzer will sound
a prompt, indicating that the initialization is successful.

UP AND DOWN KEY OPERATION

When the "+" key is pressed, the desktop runs upward until it reaches the highest point of the
desktop.

When the "-" key is pressed, the desktop runs downward until it reaches the lowest point of the
desktop.

When the "+" or "-" key is clicked, the desktop moves a small distance accordingly to realize

jogging.

LOCATION STORAGE AND MEMORY OPERATION

The hand controller in the picture above can store 3 memory points. The storage method is as
follows. When running to a specific point, press the "M" button. The digital tube will display "S-"
and "-" will flash. At this time, press " 1-3" key to store the current position to the corresponding
label.

In fully automatic mode (S-6 is 1), if you want to run to the memory point, you only need to click
the key corresponding to the storage location. At this time, the digital tube will display the
height of the corresponding key position, and then automatically run to the location stored.
Corresponding to the height, when running, any key can stop the system.

In semi-automatic mode (S-6 is 0), if you want to run to the memory point, you only need to
keep pressing the key corresponding to the storage position. At this time, the digital tube will
display the height of the corresponding key position, and then automatically run to the stored
height.While running, release the button to stop the system.

HIGH AND LOW LIMIT SETTING

The system supports desktop height limit. The operation method is: when you want to set the
current height as the desktop limit height, press and hold the "+" and "-" buttons at the
corresponding height for 5 seconds. At this time, you will hear a buzzer sound, indicating
Restricted location storage successful.When the table is in the upper half of its travel, the upper
position is restricted. When the table top is in the lower half of its travel, the lower position is
restricted.

Cancel height limit Method 1: Reset the system at this time, and the system height limit will be
cancelled. Method 2: Let the desktop run to the limit high or low point. At this time, press and
hold the "+" and "-" buttons at the same time for 5 seconds. You will hear a buzzer sound,
indicating that the limit position is successfully cancelled.
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LOCK AND UNLOCK

Lock: Press and hold "M" and "+" at the same time for 5 seconds. When the digital tube displays
"Loc", it means that the system has been locked and the system cannot be raised or lowered.
Unlock: Press and hold "M" and "-" at the same time for 5 seconds. When the digital display
changes from "Loc" to normal digital display, it means the system has been unlocked.

RESET

When the system is replaced with a new table leg, or the parameters need to be restored to the
factory settings, press and hold "+" and "-" at the same time for 10 seconds to hear a long
buzzer prompt, and the parameters are restored to the factory settings. , forced initialization.

INTERNAL PARAMETERS AND INSTALLATION DISTANCE SETTINGS

By pressing and holding the "M" key on the hand controller for 5 seconds, you can enter the
setting interface, where "S-x" is displayed and "x" flashes, where "x" is the parameter group. At
this time, press "M" to enter the parameter group to set the corresponding parameters, and
press "+" or "-" to switch parameter groups. After setting the parameters, press the "M" key to
return to the running interface.

The parameters that can be set are as follows:

a."S-1" 0 means metric display, 1 means imperial display.

b."S-2" indicates the sensor's stopping accuracy when encountering obstruction, 0 indicates
off, 8 is the most sensitive, and 1 is the least sensitive.

c. "S-3" indicates the accuracy of stopping the upward current when encountering resistance, 0
indicates shutdown, 8 is the most sensitive, and 1 is the least sensitive.

d. "S-4" indicates the accuracy of stopping the downward current when encountering
resistance, 0 indicates shutdown, 8 is the most sensitive, and 1 is the least sensitive.

e."S-5" indicates the installation distance in cm.

f. "S-6" 0 means pressing the storage position key to run and then releasing it to stop running, 1
means pressing the storage position key to automatically run to the stored position and any key
to stop.

g. "S-7" means 0 means turning off the 2-minute and 18-minute working system and relying only
on the temperature protection controller, and 1 means turning on the 2-minute and 18-minute
working system.

h."S-8" means the left and right tilt of the desktop, sensitivity, to prevent the screw rod from
breaking or other causes of inconsistent heights of the two table legs. 0 means off, 1-8 means a
tilt angle of 0.5-4° respectively.
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ERROR CODE

ERROR CODES CAUSE SOLUTION

Unplug the desk and plug it back in after 10 seconds. If the code still exists,
the controlbox is faulty. Please contact our local customer service team for
replacement parts.

Faulty power supply

EOL. E06. EO7 of thecontrol box

E02 Unbalanced legs Reinitialize

E04 Hand controll.er c.onnectlon Check hand control cable
or communication error

EO5 stop in case of obstruction | Release the button and run again

EO8 Desktop tilts protection Reinitialize

HOT Overheat protection Please wait for the temperature to drop before use.
E1l. E13. Loose connection between

E21. E23 the legs and the control box Check the connection cable

E12. E22, Overload tor fail Repl trol b

E42. E43 verload or motor failure eplace control box

El4. E17. Desk leg position sensor Press the "+" key or the "-" key again. If the problem persists, please check
E24 . E27 abnormality whether the plug wire of the table leg is inserted in place.

E15. E25 Desk leg failure If it cannot be eliminated after restarting, replace the desk legs.

E16. E26 Leg Stuck Reinitialize

E18. E28 The load is too large, Reduce load

overloaded




INSTRUCTIONS D'UTILISATION

OPERATION D'INITIALISATION

Lorsque le systeme fonctionne de maniére anormale ou que la télécommande affiche « RSk »,
( \ il est nécessaire d’ initialiser la table élévatrice. L’ opérationd’ initialisation consiste a
maintenir le bouton « - » enfoncé jusqu’ al’ arrét du moteur, puis a relacher le bouton.
L M+ - 1 2 3J E H b
o nsuite, appuyez a nouveau sur le bouton « - » pendant 5 secondes pour entrer
\ automatiquement en mode d’ initialisation. Ne relachez pas le bouton « - » a ce stade ; si vous
le relachez, le systéme interrompt le mode d’ initialisation. Une fois ' initialisation terminée,
le buzzer émettra un signald’ avertissement, indiquant que I’ initialisation a réussi.

FONCTIONNEMENT DES TOUCHES HAUT ET BAS

Lorsque la touche « + » est enfoncée, le plateau du bureau se déplace vers le haut jusqu'a
atteindre son point le plus élevé.
- 12 SJ Lorsque la touche « + » est enfoncée, le plateau du bureau se déplace vers le haut jusqu'a
\ atteindre son point le plus élevé.
Lorsque vous appuyez brievement sur la touche « +» ou « - », le plateau du bureau se déplace
d'une petite distance en conséquence, afin de réaliser la fonction de jogging.

STOCKAGE DE POSITION ET OPERATION DE MEMOIRE

La télécommande dans l'image ci-dessus peut stocker 3 positions de mémoire. La méthode de
stockage est la suivante : lorsque le plateau se déplace jusqu'a un point spécifique, appuyez
sur le bouton « M ». Le tube numérique affichera « S- » et le « - » clignotera. A ce moment-13,
appuyez sur la touche « 1-3 » pour stocker la position actuelle dans ['étiquette correspondante.
EEn mode automatique complet (S-6 est défini sur 1), si vous souhaitez déplacer le plateau
vers une position de mémoire, il suffit d'appuyer brievement sur la touche correspondant a
['emplacement de stockage. Le tube numérique affichera alors la hauteur de la position

[ | associée a cette touche, puis le plateau se déplacera automatiquement jusqu'a cette hauteur

L g8E M + - 1 2 3 J stockée. Pendant le déplacement, appuyer sur n'importe quelle touche arrétera le systeme.En
o\ mode automatique complet (S-6 est défini sur 1), si vous souhaitez déplacer le plateau vers
\ une position de mémoire, il suffit d'appuyer brievement sur la touche correspondant a

l'emplacement de stockage. Le tube numérique affichera alors la hauteur de la position
associée a cette touche, puis le plateau se déplacera automatiquement jusqu'a cette hauteur
stockée. Pendant le déplacement, appuyer sur n'importe quelle touche arrétera le systéme.

En mode semi-automatique (S-6 est défini sur 0), si vous souhaitez déplacer le plateau vers une
position de mémoire, il faut maintenir enfoncée la touche correspondant a l'emplacement de
stockage. Le tube numérique affichera alors la hauteur de la position associée a cette touche,
puis le plateau se déplacera automatiquement jusqu'a cette hauteur stockée. Pendant le
déplacement, relacher la touche arrétera le systeme.

REGLAGE DES LIMITES HAUTE ET BASSE

Le systéme prend en charge la limitation de la hauteur du bureau. Voici la méthode de
fonctionnement : lorsque vous souhaitez définir la hauteur actuelle comme hauteur limite du
bureau, maintenez enfoncés simultanément les touches « + » et « - » pendant 5 secondes a cette

[ | hauteur. Vous entendrez alors un bip sonore, ce qui indique que l'enregistrement de la position
L M o+ - 1 2 3J limitée a réussi. Lorsque le bureau se trouve dans la moitié supérieure de sa plage de
déplacement, la position supérieure est limitée. Lorsque le plateau du bureau se trouve dans la
\ moitié inférieure de sa plage de déplacement, la position inférieure est limitée.

Méthodes d'annulation de la limitation de hauteur : Réinitialisez le systeme : cette opération
annule automatiquement la limitation de hauteur du systéme. Amenez le plateau du bureau a
la position limite haute ou basse. A ce moment, maintenez enfoncés simultanément les touches
«+» et «-»pendant 5 secondes. Vous entendrez un bip sonore, ce qui indique que |'annulation
de la position limitée a réussi.
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VERROUILLAGE ET DEVERROUILLAGE

Verrouillage : Maintenez enfoncés simultanément les touches « M » et « + » pendant 5 secondes.
Lorsque le tube numérique affiche « Loc », cela indique que le systeme est verrouillé et qu’ il ne
peut plus monter ni descendre. Déverrouillage : Maintenez enfoncés simultanément les touches
«M» et «-» pendant 5 secondes. Lorsque ' affichage numérique passe de « Loc » a un affichage
numérique normal, cela indique que le systéme est déverrouillé.

REINITIALISER

Lorsque le systéeme est équipé d’ une nouvelle patte de bureau, ou lorsque ses paramétres
doivent étre restaurés aux parametres d’ usine, maintenez enfoncés simultanément les
touches « + » et « - » pendant 10 secondes. Vous entendrez alors un signal sonore prolongé,
indiquant que les paramétres sont restaurés aux valeurs d’ usine et qu’ une initialisation
forcée est effectuée.

REGLAGE DES PARAMETRES INTERNES ET DE LA DISTANCE DE MONTAGE

En maintenant la touche « M » de la manette enfoncée pendant 5 secondes, vous pouvez
accéderal’ interface de réglage, ol «S-x» s’ affiche et « x » clignote. Ici, « x » représente le
groupe de paramétres. A ce moment, appuyez sur « M » pour entrer dans le groupe de
parameétres et régler les parametres correspondants, ou appuyez sur « +» ou « - » pour basculer
entre les groupes de parametres. Apres avoir réglé les parametres, appuyez a nouveau sur la
touche « M » pour reveniral’ interface de fonctionnement.

Les parametres réglables sont les suivants :

a.«S-1»:0indique ' affichage métrique, 1indiquel' affichage impérial.

b. «S-2 »: Représente la précisiond’ arrét du capteur en casd’ obstacle. 0 signifie désactivé, 8
correspond a la sensibilité maximale et 1 a la sensibilité minimale.

c. «S-3 »: Représente la précision d’ arrét du courant ascendant en cas de résistance. 0 signifie
désactivé, 8 correspond a la sensibilité maximale et 1 a la sensibilité minimale.

d. « S-4 » : Représente la précision d’ arrét du courant descendant en cas de résistance. 0
signifie désactivé, 8 correspond a la sensibilité maximale et 1 a la sensibilité minimale.
e.«S-5»: Représente la distance d’ installation en centimetres (cm).

f. «S-6 »: 0 signifie que ' appui et le maintien sur la touche de position de stockage
déclenchent le fonctionnement, et le reldichement arréte le fonctionnement ; 1 signifie qu’ un
appui sur la touche de position de stockage lance le fonctionnement automatique jusqu’ ala
position stockée, et n’ importe quelle touche arréte le fonctionnement.

g. « S-T»: 0 signifie désactiver le systeme de fonctionnement 2 minutes / 18 minutes et ne
dépendre que du contrdleur de protection thermique ; 1 signifie activer le systéme de
fonctionnement 2 minutes / 18 minutes.

h. «S-8 »: Représente |’ inclinaison gauche-droite du bureau (sensibilité), utilisée pour éviter

U incohérence de hauteur entre les deux pieds de table causée par la casse de la tige filetée ou
autres raisons. 0 signifie désactivé ; 1 a 8 correspondent respectivement a un angle

d’ inclinaison de 0,5° a 4°.
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CODE D'ERREUR

CODE D'ERREUR CAUSE SOLUTION
Débranchez le bureau, puis reconnectez-le apres 10 secondes. Si le
E0l. E06. EO7 Anomalied’ alimentation code persiste, le boitier de commande est défectueux. Veuillez
* * du boitier de commande contacter notre équipe de service client local pour obtenir les piéces
de rechange.
E02 Jambes déséquilibrées Réinitialiser
Erreur de connexion ou de
EO4 communication de la Vérifier le cable de la commande manuelle
télécommande
s'arréter en cas . , .
EO5 . . Relachez le bouton et exécutez a nouveau
d'obstruction
E08  Protection contre Réinitialiser
l'inclinaison du bureau
Protection contre la . , . e
HOT Veuillez attendre que la température baisse avant utilisation.
surchauffe
Connexion lache entre les
E11. E13. . A g ~ .
pieds et le boitier de Vérifiez le cable de connexion
E21. E23 commande
E12. E22. Surcharge ou panne
Remplacer le boitier de commande
E42, E43 de moteur P
El4. E17. Anomalie du capteur de Appuyez a nouveau sur la touche « +» ou « - ». Si le probléme
E24 . E27 position du pied de table | persiste, vérifiez que le fil du pied de table est bien inséré.
. . S'il ne peut pas étre éliminé apres le redémarrage, remplacez les
E15. E25 Echec du pied de bureau .
pieds du bureau.
E16. E26 Jambe coincée Réinitialiser
La charge est trop -
E18. E28 importante, surchargée Réduire la charge




INSTRUCCIONES DE USO

OPERACION DE INICIALIZACION

Cuando el sistema es anormal o el controlador manual muestra

"REE" esnecesario inicializar

[ |1 lamesa elevadora. La operacidn de inicializacidn consiste en presionar y mantener presionado
L M+ — 1 2 3J el boton "-" hasta que el motor se detenga y soltar el botén, y luego presionar "-" durante 5
D segundos para ingresar automaticamente. Modo de inicializacién. No suelte el botén "-" en este
\ momento; si suelta el botén "-", el sistema detendra el modo de inicializacién. Una vez

completada la inicializacidn, el zumbador emitird un mensaje que indica que la inicializacion se
realizd correctamente.

OPERACION DE TECLAS ARRIBA Y ABAJO

Cuando se presiona la tecla "+", el escritorio corre hacia arriba hasta llegar al punto mas alto del

[ | escritorio.

L BB M + - 1 2 3J Cuando se presiona la tecla "-", el escritorio corre hacia abajo hasta llegar al punto mas bajo del
D escritorio.
\ Cuando se hace clicen latecla "+" 0 "-", el escritorio se mueve una pequeia distancia en

consecuencia para realizar el jogging.

ALMACENAMIENTO DE UBICACION Y OPERACION DE MEMORIA

El controlador manual en la imagen de arriba puede almacenar 3 puntos de memoria. El
método de almacenamiento es el siguiente. Cuando corras hacia un punto especifico, presiona
el botén "M". El tubo digital mostrard "S-"y "-" parpadeara. En este momento, presione la tecla
"1-3" para almacenar la posicidn actual en la etiqueta correspondiente.

En modo completamente automatico (S-6 es 1), si desea ejecutar hasta el punto de memoria,
solo necesita hacer clic en la tecla correspondiente a la ubicacién de almacenamiento. En este
momento, el tubo digital mostrara la altura de la posicidn clave correspondiente y luego se
ejecutara automaticamente hasta la ubicacién almacenada. En correspondencia con la altura,
cuando estd en funcionamiento, cualquier tecla puede detener el sistema.

En modo semiautomatico (S-6 es 0), si desea correr hasta el punto de memoria, solo necesita
seguir presionando la tecla correspondiente a la posicién de almacenamiento. En este
momento, el tubo digital mostrara la altura de la posicion clave correspondiente y luego
correra automaticamente hasta la altura almacenada. Mientras esta en funcionamiento, suelte
el botdn para detener el sistema.

CONFIGURACION DE LiMITE ALTO Y BAJO

El sistema admite el limite de altura del escritorio. El método de operacidn es: cuando desee
establecer la altura actual como altura limite del escritorio, presione y mantenga presionados
los botones "+"y "-" en la altura correspondiente durante 5 segundos. En este momento,

([ | escuchard un timbre que indica que el almacenamiento en ubicacién restringida se realiz6

L BEE] M + — 1 2 3J correctamente. Cuando la mesa se encuentra en la mitad superior de su recorrido, la posicidn
W superior esta restringida. Cuando el tablero de la mesa esta en la mitad inferior de su recorrido,
\ la posicion inferior esta restringida.

Cancelar el limite de altura Método 1: Reinicie el sistema en este momento y se cancelara el
limite de altura del sistema. Método 2: Deje que el escritorio se ejecute hasta el limite maximo o
minimo. En este momento, mantenga presionados los botones "+" y "-" al mismo tiempo
durante 5 segundos. Escuchara un timbre que indica que la posicion limite se cancel
exitosamente.
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Bloquear: Mantenga presionados "M" y "+" al mismo tiempo durante 5 segundos. Cuando el
tubo digital muestra "Loc", significa que el sistema se ha bloqueado y no se puede subir ni bajar.
Desbloquear: Mantenga presionados "M"y "-" al mismo tiempo durante 5 segundos. Cuando la
pantalla digital cambia de "Loc" a una pantalla digital normal, significa que el sistema se ha
desbloqueado.

REINICIAR

Cuando se reemplaza el sistema con una nueva pata de la mesa, o es necesario restaurar los
parametros a la configuracion de fabrica, presione y mantenga presionados "+"y "-" al mismo
tiempo durante 10 segundos para escuchar un timbre largo y los parametros se restablecen a la
configuracion de fabrica. , inicializacion forzada.

PARAMETROS INTERNOS Y AJUSTES DE DISTANCIA DE INSTALACION

Al presionar y mantener presionada la tecla "M" en el controlador manual durante 5 segundos,
puede acceder a la interfaz de configuracion, donde se muestra "S-x" y la letra "x" parpadea
(siendo "x" el nimero del grupo de parametros). En este momento:

Presione "M" para ingresar al grupo de parametros y configurar los ajustes correspondientes.
Presione "+" 0 "-" para cambiar entre diferentes grupos de parametros.

Después de configurar los parametros, presione la tecla "M" para volver a la interfaz de
funcionamiento.

Los parametros que se pueden configurar son los siguientes:

a."S-1": 0 significa visualizacion métrica, 1 significa visualizacion imperial.

b."S-2" (Precisién de parada del sensor ante obstrucciones): 0 indica desactivado, 8 es el nivel
mas sensible y 1 es el nivel menos sensible.

c."S-3" (Precision de parada del flujo ascendente ante resistencia): 0 indica desactivado, 8 es el
nivel mas sensible y 1 es el nivel menos sensible.

d."S-4" (Precision de parada del flujo descendente ante resistencia): 0 indica desactivado, 8 es
el nivel mas sensible y 1 es el nivel menos sensible.

e."S-5": Indica la distancia de instalacidén en centimetros (cm).

f."S-6": 0 significa que al presionar y mantener la tecla de posicion de almacenamiento, el
equipo funciona; al soltarla, se detiene. 1 significa que al presionar la tecla de posicién de
almacenamiento, el equipo se mueve automaticamente hasta la posicién almacenada, y
cualquier tecla presionada detendra el funcionamiento.

g. "S-7": 0 significa desactivar el sistema de trabajo de 2 minutos y 18 minutos, confiando
Gnicamente en el controlador de proteccion de temperatura; 1 significa activar el sistema de
trabajo de 2 minutos y 18 minutos.

h."S-8" (Inclinacién izquierda-derecha del escritorio, sensibilidad): Disefiado para evitar alturas
inconsistentes de las dos patas de la mesa causadas por la rotura de la varilla roscada u otras
razones. 0 indica desactivado; 1-8 corresponden respectivamente a un angulo de inclinacién de
0,5°a4".
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cODIGO DE ERROR

CODE D'ERREUR CAUSE SOLUTION
Desenchufe el escritorio y vuelva a enchufarlo después de 10
EOl. EO6. EO7 Anomalia en lafuentede | segundos. Si el cédigo aln existe, la caja de control est3
* * alimentacion de la caja defectuosa. Comuniquese con nuestro equipo de servicio al cliente
de control local para obtener piezas de repuesto.
E02 Piernas desequilibradas Reinicializar
Error de comunicacién o
E04 conexion del controlador | Compruebe el cable del control manual
manual
detenerse en caso , )
EO5 ., Suelta el boton y ejecuta de nuevo.
de obstruccion
EO8 . I?rot(.eFC|on cont.ra . Reinicializar
inclinacion del escritorio
HOT Proteccion con'tra el Espere a que la temperatura baje antes de usarlo.
sobrecalentamiento
E1l. E13. Conexidn suelta entre las Verifi Lcable d .,
E21. E23 patasy la caja de control. erifique el cable de conexion
E12. E22. Sobrecarga o falla R l l o d trol
eemplace la caja de contro
E42. E43 del motor P I
El4. E17. Anomalia en el sensor de Presione la tecla "+" o la tecla "-" nuevamente. Si el problema
E24 . E27 posicion de las patas persiste, verifique si el cable del enchufe de la pata de la mesa esta
de lamesa insertado en su lugar.
E15. E25 Fallo en la pata del escritorio | Sino se puede eliminar después de reiniciar, reemplace las patas del
El6. E26 Pierna atascada Reinicializar
£18. E28 La carga es demasiado Reducir |
A grande, sobrecargada. educirta carga
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INITIALISIERUNGSBETRIEB

Wenn das System abnormal funktioniert oder der Handcontroller,, RSt “anzeigt, muss der
Hubtisch initialisiert werden. Bei der Initialisierungsoperation halte die ,,- “-Taste gedriickt, bis
der Motor anhalt, und lasse die Taste dann los. Driicke anschlieRend die ,,- “-Taste fiir 5
Sekunden, um automatisch den Initialisierungsmodus zu betreten. Lasse die ,- “-Taste zu
diesem Zeitpunkt nicht los - wenn du die ,,- “-Taste loslasst, beendet das System den
Initialisierungsmodus. Nach Abschluss der Initialisierung gibt der Summer einen Hinweiston ab,
was den erfolgreichen Abschluss der Initialisierung anzeigt.

BETRIEB DER NACH-OBEN- UND NACH-UNTEN-TASTEN

Wenn die ,,+ “-Taste gedriickt wird, bewegt sich die Tischplatte nach oben, bis sie den héchsten
Punkt der Tischplatte erreicht. Wenn die ,+ “-Taste gedriickt wird, bewegt sich die Tischplatte
nach oben, bis sie den hochsten Punkt der Tischplatte erreicht. Wenn die ,+ “-oder ,- “-Taste
angeklickt wird, bewegt sich die Tischplatte entsprechend um eine kleine Distanz, um ein
Kippen (Jogging) zu realisieren.

POSITIONSPEICHERUNGS- UND SPEICHERBETRIEB

DDer Handcontroller in der obigen Abbildung kann 3 Speicherpositionen speichern. Die
Speichermethode ist wie folgt: Wenn du zu einem bestimmten Punkt fahrst, driicke die ,M

“_Taste. Die Nixie Rohre zeigt ,S- “an, und das ,- “blinkt. Zu diesem Zeitpunkt driicke die ,,1-3

“-Taste, um die aktuelle Position unter der entsprechenden Markierung zu speichern. Im
vollautomatischen Modus (S-6 = 1): Wenn du zu einer gespeicherten Position fahren mochtest,
klicke einfach die Taste, die der Speicherposition entspricht. Zu diesem Zeitpunkt zeigt die Nixie
Rohre die Hohe der Position der entsprechenden Taste an und fahrt dann automatisch zur
Hohe, die unter dieser Position gespeichert ist. Wahrend des Fahrens kann jede Taste das
System stoppen. Im halbautomatischen Modus (S-6 = 0): Wenn du zu einer gespeicherten
Position fahren mochtest, halte einfach die Taste, die der Speicherposition entspricht, gedriickt.
Zu diesem Zeitpunkt zeigt die Nixie Rohre die Hohe der Position der entsprechenden Taste an
und fahrt dann automatisch zur gespeicherten Héhe. Wahrend des Fahrens lass die Taste los,
um das System zu stoppen.

EINSTELLUNG DER OBEREN UND UNTEREN GRENZEN

Das System unterstiitzt die Hohenbegrenzung der Tischplatte. Die Bedienungsmethode lautet:
Wenn Sie die aktuelle Hohe als die Hochst- oder Tiefstgrenze der Tischplatte festlegen mochten,
halten Sie die Tasten ,,+ “und ,- “gleichzeitig an der entsprechenden Hohe 5 Sekunden lang
gedrlckt. Zu diesem Zeitpunkt horen Sie einen Piepton des Buzzers, was bedeutet, dass die
Begrenzungsposition erfolgreich gespeichert wurde. Wenn der Tisch sich in der oberen Halfte
seiner Fahrstrecke befindet, wird die obere Position beschrankt. Wenn die Tischplatte sich in der
unteren Halfte ihrer Fahrstrecke befindet, wird die untere Position beschrankt. Methode 1 zur
Aufhebung der Hohenbegrenzung: Setzen Sie das System zu diesem Zeitpunkt zurlick - dadurch
wird die Hohenbegrenzung des Systems aufgehoben. Methode 2: Lassen Sie die Tischplatte bis
zum hochsten oder niedrigsten Begrenzungspunkt fahren. Zu diesem Zeitpunkt halten Sie die
Tasten ,+ “und ,- “gleichzeitig 5 Sekunden lang gedriickt. Sie horen einen Piepton des
Buzzers, was bedeutet, dass die Begrenzungsposition erfolgreich aufgehoben wurde.
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SPERREN UND ENTSPERREN

Sperren: Halten Sie die Tasten ,M “und ,+ “gleichzeitig 5 Sekunden lang gedriickt. Wenn die
Nixie Rohre

sLoc “anzeigt, bedeutet dies, dass das System gesperrt wurde - das System kann weder hoch-
noch heruntergefahren werden.

Entsperren: Halten Sie die Tasten ,M “und ,- “gleichzeitig 5 Sekunden lang gedriickt. Wenn die
digitale Anzeige von ,Loc “auf eine normale digitale Anzeige wechselt, bedeutet dies, dass das
System entsperrt wurde.

ZURUCKSETZEN

Wenn am System eine neue Tischbein ersetzt wird oder die Parameter auf die Werkseinstellungen
zuriickgesetzt werden miissen, halten Sie die Tasten ,+ “und ,- “gleichzeitig 10 Sekunden lang
gedriickt. Sie werden einen langen Hinweiston des Buzzers horen - damit werden die Parameter
auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt und eine erzwungene Initialisierung durchgefiihrt.

INTERNE PARAMETER UND INSTALLATIONSABSTANDSEINSTELLUNGEN

Durch langes Driicken der ,M “-Taste am Handcontroller fiir 5 Sekunden gelangen Sie in die
Einstellungsinterface. Dort wird ,,S-x “angezeigt, wobei ,,x “blinkt - ,x “steht fiir die
Parametergruppe. In diesem Zustand: Driicken Sie ,M “ um die Parametergruppe zu 6ffnen
und die entsprechenden Parameter einzustellen; Driicken Sie ,+ “oder ,- “, um zwischen den
Parametergruppen zu wechseln. Nach Abschluss der Parametereinstellung driicken Sie die

»M “Taste, um zur Betriebsinterface zuriickzukehren.

Die einstellbaren Parameter lauten wie folgt:

a.,S-1 “,0 “stehtfiir metrische Anzeige; ,,1 “steht flirimperiale Anzeige.

b.,S-2 “(Stoppgenauigkeit des Sensors bei Behinderung): ,0 “bedeutet deaktiviert; ,8 “
entspricht hdchster Empfindlichkeit; ,1 “entspricht niedrigster Empfindlichkeit.

c. ,5-3 “(Stoppgenauigkeit des Aufwartsstroms bei Widerstand): ,,0 “bedeutet deaktiviert;
»8 “entspricht hochster Empfindlichkeit; ,1 “entspricht niedrigster Empfindlichkeit.

d.,S-4 “(Stoppgenauigkeit des Abwértsstroms bei Widerstand): ,,0 “bedeutet deaktiviert;

»8 “entspricht hochster Empfindlichkeit; ,1 “entspricht niedrigster Empfindlichkeit.

e.,,S-5 “(Installationsabstand): Gibt den Installationsabstand in cm (Zentimetern) an.

f.,5-6 “ ,0 “ Driicken der gespeicherten Positionstaste startet den Lauf, Loslassen stoppt den
Lauf; ,,1 “ Driicken der gespeicherten Positionstaste startet die automatische Fahrt zur
gespeicherten Position, Driicken beliebiger Taste stoppt den Vorgang.

g. ,S-7 “(2-Minuten- und 18-Minuten-Betriebssystem): ,,0 “ 2-Minuten- und
18-Minuten-Betriebssystem deaktiviert, nur der Temperaturchutzcontroller ist aktiv; ,1 “
2-Minuten- und 18-Minuten-Betriebssystem aktiviert.

h. ,5-8 “(Linke und rechte Neigung der Tischplatte - Empfindlichkeit): Dient dazu, das Brechen
der Gewindespindel oder Héhenunterschiede der beiden Tischbeine (durch andere Ursachen
verursacht) zu verhindern: ,,0 “bedeutet deaktiviert; ,1 “bis,8 “entsprechen jeweils einem
Neigungswinkel von 0,5° bis 4°.
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FEHLERCODE

FEHLERCODES URSACHE LOSUNG
Ziehen Sie den Stecker fiir 10 Sekunden heraus und stecken Sie ihn
EOL. EO06. EOT Defekter Stromversorgung | wieder ein. Besteht der Fehlercode weiterhin, ist der Steuerkasten
A t des Steuerkastens defekt — wenden Sie sich bitte an das 6rtliche Kundenservice-Team
zur Austausch der Komponenten.
E02 Ungleichgewichtige Beine | Neuinitialisieren
E04 Hand-Controller-Verbindung Uberpriifen Sie das Hand-Steuerkabel
oder Kommunikationsfehler
EO5 Bei Hindernis anhalten Lassen Sie die Taste los und fiihren Sie den Vorgang erneut aus
EO8 Schutz gegen Tischneigung | Reinitialisieren
.. Bitte warten Sie, bis die Temperatur abgesunken ist, bevor Sie es
HOT Ubertemperaturschutz
verwenden.
E11. E13 Lockerer Anschluss
N ¥ zwischen den Beinen Uberpriifen Sie das Verbindungskabel
E21. E23 S
und der Steuerungseinheit
B2, E22, Uberlast oder Motorausfall | Steuerungseinheit austauschen
E42. E43
E14 . E17. Abnormitst des Drgcker.\ Sie erneut“dle Taﬁte ot . oder ,— “.Wenn das Problem
£24 . E27 Tischbeinpositionsensors weiterhin besteht, Gberpriifen Sie, ob das Steckerkabel des
A Tischbeins korrekt eingesteckt ist.
. . Wenn das Problem nach dem Neustart nicht behoben werden kann,
E15. E25 Tischbeinfehler . )
ersetzen Sie die Tischbeine.
El6. E26 Bein festgefahren Reinitialisieren
F18. E28 Die Last ist zu grof3, Last reduzi
A Uberlastet. astreduzieren
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