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Installation steps Instructions

Parts inspection

M6*18  X10

1. 1 2

F

K

2.

J

G

E

3.

4. 5. 6.

7. 8.

H

9.

Transfer the weight from the 
chair and lift up the right handle. 

This mechanism is a synchronous tilt  
chassis, which can achieve free 
lifting by adjusting the handle, and 
the handle can control the locking 
and swing of the chassis, the 
adjustment Angle of the base is 3°~10 ", the
 chair back adjustment 
Angle is 87°~106°, and the hand 
wheel can adjust the spring 
tightness.

1

The armrest can be adjusted 
up and down.

1

The Lumbar backrest can 
be adjusted up and down.

The Lumbar backrest 
can be adjusted forward 
and backward. 
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Every Blue Whale customer is our important family, if you encounter 
any trouble during the installation and use of the process, please 
feel free to contact us.

We sincerely hope this office chair can bring you a unique and 
comfortable experience.

Email address:home@wanbaochair.com
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Pasos de instalación Descripción

Prueba de piezas
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Mueva el peso de la silla y 
levante la mano derecha.

1

Los pasamanos se pueden 
ajustar hacia arriba y hacia 
abajo.

1

El respaldo de la cintura 
se puede ajustar hacia 
arriba y hacia abajo.

El respaldo de la cintura 
se puede ajustar hacia 
adelante y hacia atrás.
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Cada cliente de ballena azul es nuestra familia importante. Si 
tiene alguna pregunta sobre la instalación y el uso, no dude en 
contactarnos.

Esperamos sinceramente que esta silla de oficina le brinde una 
experiencia única y cómoda.

Dirección de correo electrónico:home@wanbaochair.com
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Dieser Mechanismus ist ein 
synchronisiertes K1 6-Chassis, das 
durch Einstellen des Griffs freies 
Heben erreichen kann, und der Griff
 kann das Verriegeln und 
Schwingen des Chassis steuern, 
der Einstellwinkel der Basis beträgt 
3 ° ~ 10 ", die Stuhllehne Einstellung
 4,5. 6. Winkel beträgt 87 ° ~ 106 °, 
und das Handrad kann die Feder 1 
+ 1 Dichtigkeit einstellen.


